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. Qpis techniczny

1.0 Wsgp
1.1 Przedmiot opracowania

Przedmiotem opracowania jest projekt budowldnydowy zalicznikowej linii kablowej NN
0,4 kVdo przepompowriciekdw w miejscowéci Manowo dz.nr. 44/7;gm Manowo

1.2 Podstawa opracowania

Podstaw opracowania stanowi
- zlecenie Inwestora
- warunki przyhczenia nr 12/R53/-1569 z dnia 27-04-2012
- mapa sytuacyjno-wysokoiowa do celow projektowych
- wytyczne technologiczne
- uzgodnienia bratowe
- obowigzujace przepisy i normy PN-IEC

1.3 Zakres opracowania
Opracowania obejmuje:
- wewrgtrzmg lini¢ zasilagca(zalicznikows) do szafy sterowniczej RS, usytuowanej
przy pompowngciekow .
- ochrore od poraen i przepiec

1.4Dane energetyczne

Napecie zasilania e 30V
Moc zainstalowana i obliczeniowa POEkW
Po=7.50kW

2.0 Rozwhzania techniczne

2.1 Zasilenie energetyczne i szczegoty wykonania

Projektowana przepompownia zasilarg@se linip kablowy zalicznikows kablem YKY
5x10mm2 z projektowanego agza kablowego ZK-2b/R/P-2 zabudowanego na granicy
dziatki. Linia kablowa zasilafa sza§ sterownica RS przepompowni przedstawiona jest na
rysunkach Nr 1i 2.Kable ukia@l@ma gkbokasci w oparciu o normaPN-76/E-0125 oraz
N-SEP-E-004:-70 cm na 10cm podsypce z piasku ypeaslOcm warstw piasku , 15cm
warstwg gruntu rodzimego oczyszczonego z kamieni i grunastpnie przykry folia koloru
niebieskiego i uzupettiziemiy z wykopu. Odlegté& foli od kabla winna wynogi25cm.Od
szafy sterowniczej RS do pompowni &§6 3x rury 110mm AROTA dla kabli zasikgych i
sterowniczych do uszlzer montowanych przez dostagprzepompowni.

Pod drog kabel chroni rura PCV SRS 100mm/AROT koloru niebieskiego oraz przy
skrzyzowaniach i zblieniach z istniecymi urzdzeniami podziemnymi. Ze adza
doprowadzt zasilanie(system TNS) do rozdzielnicy RS. Przeiidavyposaenie istn.
ztacza ZK-2b/R/P-2 w ochrenprzepeciowa OP 1 stopié. W celu poprawienia ochrony
przeciwporaeniowej szyR PE szafki podiczy¢ do uziomu zewgtrznego wykonanego z



preta miedziowanego GALMAR. Uzgodniono z ENERGA-OPERZH Koszalin lokalizagj
nowego zicza kablowo-pomiarowego.

Ztacze kablowo-pomiarowe zostanie wybudowane przezckim Energetyczny ENERGIA
S.A. Oddziat Koszalin w ramach wniesionej opfatyzybiczeniowej wg odibnej
dokumentaciji.

2.2 Pomiar energii elektrycznej

Pomiar rozliczeniowy energii elektrycznej odbywsic bedzie za pomag 3-faz licznika
energii elektrycznej czynnej .Licznik jest zamonémy w zhczu kablowo -pomiarowych
ZKP. Projekt nie podlega uzgodnieniu w ENERGA OdétKioszalin.

2.3 Szafy sterownicze

Szafa RS sterowania elektrycznego pompami zostlsgrczona przez producenta
pompowni W celu ochrony od przepiatmosferycznych ktzeniowych zastosowav szafie
ochronniki przepiciowe stopnia 2 typu TNS DEHNguard lub o podatingarametrach.
Szafa zostanie zamontowana bezpdnio przy pompowni na prefabrykowanym
fundamencie o wysokoi 50 cm nad ziemi Szafa jest zaopatrzona w dwa zamki odporne na
zniszczenia ;uszkodzenia i warunki atmosferycztero®/nica zostanie wyposana w state
gniazdo do podktzenia agregatu galotworczego. PodEzenie przewgnego agregatu

odbywa sie bedzie rkcznie.

2.4Instalacja sterowania pra@ pompowni-automatyka sterujgca

Szafa sterownicza zapewnia spetnienie wszystkiamaga okreslonych w zadczniku
wytycznych.

Prag pomp steruje sterownik zainstalowany w szafiempy pracuy na przemian. ll&
sciekbw w zbiorniku mierzona jest sapd na tej podstawie sterownik uruchamia lub
zatrzymuje pom@ Pompy zabezpieczonea s przed suchobiegiem. Stan alarmowy
(przekroczenie dopuszczalnego poziofniekow w zbiorniku) mee réwniez poprzez odczyt
sondy uruchondi druga pomg; . Po opadriciu sciekdw ponkej poziomu alarmowego druga
pompa zostaje zatrzymana. Konfiguracji sterownika dompowni dokonuje producent
szafy sterowniczej .

Wszystkie przewody elektryczne i sterowniczeday szaj sterownicz i studng pompowni
naleey uktad& w wiazce w trzech rurach Arot A110 Nr E 0660514 koloigbieskiego.
osobno uktadaprzewody pgdowe i sterownicze. W pompowni kable uktade uchwytach.

2.5Sygnalizacja awarii
Szafa sterownicza pompowni jest przystosowana dustzdowania systemu alarmowania i
komunikacji. Kodowanie systemu ngsitpo jego montau.

2.6 Informacje dla inwestora i kierownika budowy wzakresie bezpieczgstwa i

higieny prac podczas wykonywania rob6t budelanych.
Na podstawie Rozpogdzenia Ministra z dnia 6 luty 2003 r. w sprawie fiezzéstwa i
higieny pracy podczas wykonywania robo6t budowlanyBtz.U Nr.47 poz. 40Ina podstawie
art.237 8§ 2 ustawy z dnia 26 czerwca 1974r.-Kodedkey (Dz.U. z 1998r. Nr.21 poz.94 z
pézniejszymi  zmianami).Prace elektroenergetyczne zyalewykonywa zgodnie z



»,Rozdzialem 8-Rusztowania i ruchome podesty” ,"Roattm 9 — Roboty na wysoka”
oraz ,Rozdziatem 10 — Roboty ziemne.”

Osoby prowadze — tj. kierownicy robdt, majstrowie powinni padiéd odpowiednie
kwalifikacje zgodnie z ustayz dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane (Dz. U.QD@r. Nr.
106 poz 1126 z piejszymi zmianami-Ustawa z dnia 27 marca 2003zménie Ustawy....
D. U. Nr. 80 poz. 718)oraz powinni posigdaezlzdne kwalifikacje wynikajce z art. 54 ust.
6 Ustawy z dnia 10 kwietnia 1997 r. — Prawo engigete (Dz. U. Nr. 54 poz. 348 z
pézniejszymi zmianami),ktére zostaty oklene w Rozporzdzeniu Ministra Gospodarki
,Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 28 kwietnia 2003w sprawie szczegoOtowych zasad
stwierdzenia posiadania kwalifikacji przez osobyjmagace st eksploatag urzadzes,
instalacji i sieci 8 5 ust. 1 pkt. 3,4,5 (Dz. U..188 poz. 828 z dnia 31 maja 2003 r.

3.0 Ochrona od poraen i przepigé

Zasilenie zewetrzne w jest olgte ochrom od poraen poprzez samoczynne szybkie
wytaczenie (dawne zerowanie). W instalacjach odbiariczgzafy pompowni wg systemu
TNS zastosowano dodatkowo w tablicy na zasileniuazgh wtyczkowych wydczniki
przeciwporaeniowe o pgdzie r@&nicowym 0,03A. W tablicach zasitajych i sterownej
pompowni zaprojektowano dwa stopnie ochrony od mege atmosferycznych i
taczeniowych. Nalgy zamontowé& po 4sztuki ochronnikdéw przegiowych | i Il stopnia.
Przewod zerowy N powinien bykoloru niebieskiego. Konstrukcje i metalowe obugow
tablicy przyhczy¢ do odebnego przewodu ochronnego PE w koloez#to-zielonym.
Tablice pompowni naley uziemt za pomog tasmy stalowej ocynk 25 x 4 mm z uziomem
zewrgtrznym.

Rezystancja uziemienia nie powinna przekracke< 10 Q.

Stosowé postanowienia problematyki przeciwpgeaiowej zawartej w normie
PN-IEC 60364-4-41 , 60364-5-54 i PN-IEC 60364-8-44

4.0 Uwagi kaicowe

Prace instalacyjne me wykon& jedynie firma (osoba) posiadap odpowiednie
kwalifikacje i uprawnienia.

Cataé¢ prac wykona wg ,Warunkéw Technicznych Wykonania i Odbioru robdé
elektrycznych Budowlano-Montawych oraz wymogow rozpogdzenia MGPIB z
dnial2.04.2002

Materiaty elektroinstalacyjne winny posia@daymagane certyfikaty, aprobaty techniczne,
swiadectwa dopuszczenia do obrotwywalncsci oraz znaki bezpiecastwa.

Po zakaczeniu robét naley dokon& niezlgdnych sprawdze i pomiaréw elektrycznych
odbiorowych i w formie protokotow przedip¢ komisiji.



[1. Obliczenia Techniczne

1.0 Bilans energetyczny
1.1 Zestawienie mocy zainstalowanej i szczytowej
rozdzielnica RS Pi=8,00kwW , PS=7,50kW

W warunkach awaryjnych gdy poziotiekbw w pompowni przekroczy stan awaryjny
mozliwe bedzie whczenie s na krotki czas drugiej pompy.

I= Ps/1,73xUxcosf =7,50/1,73x40@83%;12,60A  Ib Wyt.selekt/16A gG

Iz do pompowni wykon&kablem YKY 5 x 10 mraw ziemi Idd = 52A/ Ib = 16A typu gG

2.0 Wewretrzne spadki napieé
Spadki napi¢ obliczono dla obwoddw najdiszych i najbardziej obgtonych
Przygto nastpujacy podziat spadkéw

-linie zasilajce - 3%

-wlz -2%

-instal. wewn. - 2%
RAZEM: - 7%

2.1 Spadki napiecia

Obw. Wiz - z ZK-2b/R/P-2do RS pomp.dla P =R\ ,lz YKY5x 10 mr, L=12m

100x7,500x12
N L T — = 0,10%
57x10x400x400

A Uc% = 3,0+0,10 = 3,10% A U% dop7% -warunek spetniony
3.0Dobor przewodéw i zabezpiedzerg PN IEC 60364-5-523; PN-91/E-05009/43

PN IEC 60364-4-47Xrodki ochrony przed pradem przetezeniowym
i PN IEC 60364-5-523 Obcjzalnosé¢ pradowa diugotrwata przewodow

Uwaga: wartéc |, uwzgkdnia wspotczynniki poprawkowe, kvynikajace ze sposobu uktadania przewodow

1.-wewrgtrzna linia zasila. do tabl. RS pompowni YKY 5xi®n2.w ziemi bezp. typ gG
Ib<In<lz / k<1,45x 1z 12616<52,0 23,275,40



4.0 Ochrona od poraen

Zgodnie z obowizujaca PN-IEC 60364-4-41

Ochrona kdzie skuteczna, yeli Zs< Uo/la

Po zakaczeniu robot, skutecz&d dodatkowej ochrony przeciwpaeniowej naley
sprawdzé pomiarem.

4.1Dla zwarcia na rozdzielnicach przepompowni

Dla RS pomp. -zabezp. waeku ZK-2b/R/P-2 -16A/gG , k= 10, la=10x16=160,00#6s

Z&< Uo/la =230/160,00 241,43 Q

Jezeli opornaé petli zwarcia kgdzie mniejsza od warfoi wyliczonej ochrona dodatkowa
bedzie skuteczna. Skuteczitosprawdzé pomiarami, po wykonaniu instalacji. Sprawdzi
skuteczné¢ zadziatania wytcznikdéw r&znicowopadowych.



INFORMACJA DOTYCZ ACA
BEZPIECZE NSTWA | OCHRONY ZDROWIA

Nazwa InwestycjiBudowa sieci kanalizacji sanitarnej grawitacyjnej
ttocznej wraz zgwompowri  sciekdw oraz budowa
sieci wodagowej de 110 i zalicznikowej linii kablowej

NN do przepompowniManowo dz.nr 44/7

Nazwa obiektu budowlanego Budowa zalicznikowych linii kablowej NN
0,4kV do przepompowni

Adres obiektuManwo dz. nr 44/7 obr. Manowo.

Projektant: tech. Zygmunt Plich A/PNB/8300/82/79 ZAP/IE/256D/0

Koszalin ,lipiec 2012 r.



CZESC OPISOWA

1. Zakres robot dla caleqo zamierzenia budowlago

oraz kolejno§é

realizacji poszczeqolnych obiektow.

Roboty budowlane obejmug wykonanie:

finii kablowej nn zalicznikowej zasikgej
- wykopy rowu kablowego
- ulozenie kabla w rowie kablowym oraz

wprowadzenie doozdzielni

2. Wykaz istniejacych obiektow budowlanych.

a)
b)

linie kablowe nn0,4 kV
instalacja kanalizacyjna

c) Instalacja wodna

d)

linie kablowe NN

3. Elementy zagospodarowania dziaiki lub terenu, Kire

moQga Sstwarzat

zaqrozenie bezpieczéstwa i zdrowia ludzi.

linia kablowa0,4 KV
instalacja wodna

C) uksztaltowanie terenu ngicbokie rowy,

droga publiczna.

4. Przewidywane zagréenia wysepujace podczas

realizacji __robot budowlanych.

L.p. |Specyfikacja robo6t budowlanych Rodzaje zagrgen —_— Miejsce Czas wysipienia zagrgenia

stwarzajcych wysokie ryzyko — | WYSEpiENia
powstania zagr¢enia zagraienia

bezpieczéstwa i zdrowia ludzi

1. Wykonywanie wykopow d&cianach przysypanie ziemi D w strefie w trakcie wykonywania robé
pionowych bez rozparcia o przygniecenie sperem, wykonywania do momentu zasypania
gtebokaici do 1,5m wpadngcie do wykopu robot

2. Roboty, przy ktérych wyspuje upadek z wysoki, uderzenie D w strefie w trakcie wykonywania robé
ryzyko upadku z wysokai ponad spadajcym czynnikiem wykonywania
5m materialnyn robot

3. Roboty wykonywane przy przygniecenie, D w strefie w trakcie wykonywania robc
uzyciu dzwigow uderzenie czynnikiem wykonywania przy wyciu dzwiug

robot - w

materialnym

zaskgu pracy
dzwigu




Roboty wykonywane pod
poblizu przewodéw linii
elektroenergetycznych, w

liczonej poziomo od skrajnych
przewodow, mniejszej niz.
linii 0 napieciu znamionowym nie

przekraczajagcym 1kV

lub w porazenie pradem, D w strefie w trakcie wykonywania
poparzenie tukiem wykonywania | robét
odlegtosci robot

-3,0m dla

Skala zagrgzenia (w wersji pierwotnej, przed pedjem dziala redukugacych

zagraenie).

S Mata-gdy wskutek dziatania zagenia mae nasipi¢ niezdolng¢ do pracy do

6 m-cy,
S Srednia- gdy
powyzej 6 m-cy,

wskutek dziatania zagemia mae nasipi¢ niezdolnd¢ do pracy

mS Duza- gdy wskutek dziatania zagenia mae nasipi¢ smier¢ lub kalectwo.

5. Sposoéb prowadzenia instruktau pracownikéw przed przystpieniem

do realizacji rob6t szczegdlnie niebezpiecznych.

Przed przysipieniem do realizacji robot kierownik budowy
udzieli zespotom pracownikow wiasnych oraz podwywecom roboét
budowlanych szczegdtowego instruktav formie ustnej, obejmagego
zaznajomienie z:

a) zakresem robot budowlanych,

b)  technologiami realizacji robét budowlanych,

C) harmonogramem rob6t z podaniem kolégio ich
realizacji oraz czasu wymaganego do ich wykonania,

d) przewidywanymi zagrgeniami przy wykonywaniu
robét budowlanych, z podaniem ich rodzaju i skali,
czasu i miejsca wygpienia oraz sposobu wydzielenia i
oznakowania miejsca prowadzenia robot,

e) ~Instrukcja bezpiecznego wykonywania robét budowlanych”,

6. Srodki techniczne i organizacyjne,, zapobiegaie

niebezpieczéstwom

wynikajacym z wykonywania robé6t budowlanych w strefach

szczeqolnego zagéenia zdrowia lub w ich @asiedztwie w tym

zapewniajcych bezpieczna i sprawna komunikacje, uniiwiaj aca

szybka ewakuaag na wypadek pagaru, awarii i innych zagrozen.

a)

b)

zapewnienie gcznacci radiowej lub telefonicznej z
wykorzystaniem telefonu komérkowego,
zagospodarowanie terenu budowy lub robét oraz ich
prowadzenie winno odbywa sig zgodnie z
obowigzujacymi zasadami i przepisami bhp i planem
BIOZ,

uwzgkdnienie wymaga zwiazanych z organizagji



wykonywaniem robdt, jakie wynikag uzgodnié z:

- zarada drogi publicznej lub terenu osiedla,
- wiascicielem lub aytkownikiem infrastruktury
technicznej znajdagej st w obszarze
prowadzonych robdét,
d) rozmieszczenie pojazddw, sgirz, materiatdw, ziemi z wykopow w taki sposéb alg n
blokowa: dojazdéw do stanowisk pracy,
€) zabezpieczenie miejsc prowadzenia robdizy uayciu:

- tadm ostrzegawczych,

- barier,

- balustrad,

- ogrodzé,

- tablic bezpieczestwa,

- stosowanie spetu ochronnego $rodkdéw ochrony indywidualnej dobranych do rodzaju
przewidywanego zagtenia podczas wykonywania robot,

f)  stosowanie spetu asekuracyjnego chracego przed upadkiem z wysakqg

g) stosowanie sprawdzonych technologii wykonywaniaotply ktorych pracownicyas
przeszkoleni,

h) wykonywanie prac na wmdzeniach elektroenergetycznych wymaga uzyskaniayzgad
wiasciciela tych uradzen. Prace te magsic odbywa& z zachowaniem zasad Instrukcji
Organizacji Bezpiecznej Pracy przy bhizeniach i Instalacjach Elektroenergetycznych w
Koncern Energetyczny ENERGA- OPERATOR SA Koszalin



